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Robétiea Edueativa Webeo

ste kit de robotica WeDo ha sido

disefiado para el nivel de educacién

primaria, paraestudiantesde7all
anos. Permite construir y programar
prototipos de diversa complejidad con
motores y sensores usando la laptop XO
1.0y 1.5 con entorno SUGAR Yy el software
de programacion iconografica WeDo.

Los estudiantes pueden trabajar en
equipos, aprendiendo a construir vy
programar modelos, explorando, investi-
gando, escribiendo y debatiendo ideas
que surgiran durante el uso de los
modelos de dichas actividades.

Las actividades permiten a los estudiantes trabajar como jévenes cientificos, ingenieros,
matematicos y escritores, poniendo a su alcance las herramientas, condiciones y tareas
necesarias para llevar a cabo proyectos en distintos campos de aplicacion.

Utilizando estos materiales los estudiantes se sentiran animados a construir y programar un
modelo funcional y utilizar, después, el modelo con distintas finalidades dependiendo del tema
dela actividad en articulacidon con las areas de Ciencia y Ambiente, Matematica o Comunicacién
que el docente proponga.

El desarrollo de las actividades bajo la supervision del docente permite que los estudiantes
logren los siguientes objetivos:

- Desarrollarla creatividad através de la construccién de modelos funcionales.

- Desarrollar habilidades de vocabulario y comunicacién para explicar como funciona el
modelo.

- Establecervinculos entre causay efecto.

- Buscarrespuestas eimaginar nuevas posibilidades.

- Generarideasytrabajar para hacerlasrealidad.

- Realizarcomparaciones cambiando factores y observando o midiendo los efectos.

- Realizar observacionesy medidas sistematicas.

- Presentarycomunicar datos utilizando tablas.

- Utilizar diagramas 2D para construir un modelo 3D.

- Pensarconlégicay crear un programa para producir un comportamiento especifico.

- Escribir y presentar historias creativas utilizando modelos para conseguir efectos
visuales significativos.
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Kit de Robotica Webo

El kit de Robética Educativa WeDo esta compuesto por elementos de construccidn y el software
de controly automatizacion.

Los elementos de construccidn estan conformados por engranajes, poleas, vigas, ladrillos, entre
otros, los cuales permiten construir diversos prototipos de maquinas y mecanismos de diversa
complejidad. Entre los elementos de construccidn resaltan piezas como: el motor, sensor de
inclinacion, sensor de movimientoy el interfaz de control (Hub).

Enlafichadeinventario podemos observarlos 208 elementos que contiene el kit.
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Ficha de Inventario
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Lieta de Elementos
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Interaccion eon el prototipe y
la¢ piezae electronieae del Kit

C HubusB

El hub USB controla los sensores y motores a través del software WeDo.
La alimentacion y los datos se transmiten desde los motores y sensores
acia y desde el equipo informatico utilizando dos puertos del hub. El
software detecta automaticamente el hub y cualquier motor o sensor
conectado al mismo.

Pueden conectarse hasta tres hubs al mismo tiempo en una laptop XO. /

S Motor

El motor se puede programar para que gire en un sentido u otro y para
gue se mueva a distintas velocidades. La alimentacion del motor se
suministra a través del voltaje del puerto USB del equipo (5V).

Sensor deinclinacién )
Elsensordeinclinacién detecta la direccién enla que seinclina el sensor.
Elsensor deinclinacién dispone de seis posiciones diferentes: inclinacién
en un sentido, inclinacién en el otro sentido, inclinacién hacia arriba,
inclinacion hacia abajo, ningunainclinaciény cualquierinclinacién.

N
C Sensor de movimiento

El sensor de movimiento detecta objetos a una distancia de 15
centimetros (aproximadamente 6 pulgadas), dependiendo del disefio
del objeto.

o L= \

C Software WeDo
El software WeDo se utiliza para crear programas arrastrando y
soltando bloques para crear secuencias légicas en la pantalla del
equipo informatico o Lienzo.
Varios bloques controlan el motor, el sensor de inclinacién vy el
T T P T J sensor de movimiento del kit de construccion.
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